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Seção 2. 4. 7 
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10) C = (9, −5, 12) e D = (6, −1, 19) 
 
11) a) LI  b) LD c) LI d) LD 
 
12) a) m = 2 ou m = −1 b) m = 4 
 
13) Os pontos A, B e C não estão alinhados. 
 
14) Os valores de y e z são tais que y + 2z = 4. 
 
15) a) São coplanares b) Não são coplanares 
 

16) Os vetores ,  e são lados de um triângulo. 
→
a

→
b

→
c

 
17) A, B e C são vértices de um triângulo 
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Seção 2.6.5 
 
3) 10 4) 20 5) a) 13                  b) 13 
 
6) Normas iguais 7) (  62)c3b()b2a3 −=+⋅−

→→→→

 
Seção 2.6.9 
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6) A, B e C são vértices de um triângulo, que é retângulo e isósceles.  
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15)  não é base ortonormal.  
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Seção 2.7.6 
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5) A, B e C são vértices de um triângulo, que é isósceles. 1855A =  
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7)  e    devem ser paralelos 
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Seção 2.8.6 
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2) Os vetores dados não são coplanares, pois o produto misto é diferente de zero. 
 
3) V = 15 u.v. 4) a) São coplanares 4) b) Não são coplanares 
 
5) x ≠ 1  ou  x ≠ −2 
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7) O ângulo entre os vetores é 900 e, portanto, esses vetores são LI. 
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9)  será base ortonormal se x = ± 
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11) A, B, C e D podem ser vértices de um paralelepípedo. V = 24 u.v.. E = (3, −3, 3) 
 

12) Usando projeção: a base será composta pelos vetores , onde  
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       Usando produto vetorial:  
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13) A base será negativa se x < 0 e será ortogonal se x ≠ 0. A base será ortonormal se x ≠ 0 e tomarmos 
os seus respectivos vetores unitários. 
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